
Le système DNprop

∆, A ` A
(ax)

∆, A ` B

∆ ` A → B
(→ i)

∆ ` A ∆ ` A → B

∆ ` B
(→ e)

∆ ` A ∆ ` B

∆ ` A ∧B
(∧ i)

∆ ` A ∧B

∆ ` A
(∧ e)

∆ ` A ∧B

∆ ` B
(∧ e)

∆ ` A

∆ ` A ∨B
(∨i)

∆ ` B

∆ ` A ∨B
(∨i)

∆ ` A ∨B ∆, A ` C ∆, B ` C

∆ ` C
(∨e)

∆, A ` B ∆, A ` ¬B
∆ ` ¬A

(¬i)
∆ ` A ∆ ` ¬A

∆ ` B
(¬e)

∆ ` ¬¬A
∆ ` A

(¬e)

Le Système LK

A ` A
(ax)

∆, A,A ` Γ

∆, A ` Γ
(cont g)

∆ ` Γ, A,A

∆ ` Γ, A
(cont d)

∆ ` Γ

∆, A ` Γ
(a� g)

∆ ` Γ

∆ ` Γ, A
(a� d)

∆ ` Γ, A

∆,¬A ` Γ
(¬ g)

∆, A ` Γ

∆ ` Γ,¬A
(¬ d)

∆ ` A,Γ Π, B ` Λ

∆,Π, A → B ` Γ,Λ
(→ g)

∆, A ` B,Γ

∆ ` A → B,Γ
(→ d)

∆, A,B ` Γ

∆, A ∧B ` Γ
(∧ g)

∆ ` A,Γ Π ` B,Λ

∆,Π ` A ∧B,Γ,Λ
(∧ d)

∆, A ` Γ Π, B ` Λ

∆,Π, A ∨B ` Γ,Λ
(∨g)

∆ ` A,Γ

∆ ` A ∨B,Γ
(∨d)

∆ ` B,Γ

∆ ` A ∨B,Γ
(∨d)

∆ ` Γ, A A,Π ` Λ

∆,Π ` Γ,Λ
(coupure)

1



Le système G

∆, A ` Γ, A
(ax)

∆ ` Γ, A

∆,¬A ` Γ
(¬ g)

∆, A ` Γ

∆ ` Γ,¬A
(¬ d)

∆ ` A,Γ ∆, B ` Γ

∆, A → B ` Γ
(→ g)

∆, A ` B,Γ

∆ ` A → B,Γ
(→ d)

∆, A,B ` Γ

∆, A ∧B ` Γ
(∧ g)

∆ ` A,Γ ∆ ` B,Γ

∆ ` A ∧B,Γ
(∧ d)

∆, A ` Γ ∆, B ` Γ

∆, A ∨B ` Γ
(∨g)

∆ ` A,B,Γ

∆ ` A ∨B,Γ
(∨d)

∆ ` Γ, A A,∆ ` Γ

∆ ` Γ
(coupure)

2


